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Résultat

LIDAR : LIGHT DETECTION AND RANGING
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DONNÉES LIDAR

VLiDAR Savoie zone B

ÁMise à disposition par RGD 73-74 
όŘŀƴǎ ƭŜ ŎŀŘǊŜ ŘΩǳƴŜ ŎƻƴǾŜƴǘƛƻƴύ

ÁVol IGN entre juin et sept 2016

ÁEmission Ғ п ǇǘκƳч Ŝƴ Ƴƻȅ. 
(répartition hétérogène)

ÁSurf Ғ 53 600 ha

VLiDAR zone PNR 74

ÁAcquisition complémentaire (dans le 
cadre du projet Protest). 43 000 ϵ

ÁVol (société Opsia) entre 10 et 11 sept 
2018

Á9Ƴƛǎǎƛƻƴ Ғ 13 pt/m² en moy. 
(répartition hétérogène)

Á{ǳǊŦ Ғ 37 350 ha

2 SOURCES DE DONNÉES DISPONIBLES
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1. Mission LiDAR
(nuage de points 3D) 2. Classification du nuage

(sol / végétation)

Points

végétation

Points

sol

3. Traitements et analyses

Estimation et cartographie des variables dendrométriques

Analyse des données dérivées du MNT
όŘŜǎǎŜǊǘŜΣ ŀŎŎŜǎǎƛōƛƭƛǘŞΣ ŜȄǇƻǎƛǘƛƻƴΣ ŀǊŎƘŞƻƭƻƎƛŜ Χύ

MNT

Prestataire Modélisation

Á 1- Vol LIDAR par le prestataire Č nuage de points en 3D (x, y, z)

Á 2- Classification du nuage par le prestataire (minimum sol /sursol)

GRANDS PRINCIPES DôUN PROJET LIDAR EN FORÊT :

Á 3- Traitements et analyses

Å points sol Č MNT (inventaires de 
desserte, ŀǊŎƘŞƻƭƻƎƛŜ Χ

Å points végétation Č paramètres 
ŦƻǊŜǎǘƛŜǊǎ όIлΣ D Χύ

RAPPEL : PRINCIPE DU LIDAR
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DONNÉES LIDAR

Modèle Numérique de HauteurModèle Numérique de Hauteur
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DONNÉES LIDAR

Modèle Numérique de HauteurModèle Numérique de Terrain
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MODÉLISATION DES PARAMÈTRES FORESTIERS

VLiDAR Savoie zone B

Á249 placettes au total

Á190 placettes boisées (exclues non boisées et hors inventaire)

Á177 placettes utilisées pour la modélisation
Å 13 placettes exclues après recalage : problème de 

positionnement terrain / LiDARou écart terrain / LiDAR 
όŜȄǇƭƻƛǘŀǘƛƻƴ Χύ

VLiDAR zone PNR 74

Á154 placettes au total

Á133 placettes boisées (exclues non boisées et hors inventaire)

Á121 placettes utilisées pour la modélisation
Å 12 placettes exclues après recalage : problème de 

positionnement terrain / LiDAR ou écart terrain / LiDAR 
όŜȄǇƭƻƛǘŀǘƛƻƴ Χύ

RECALAGE GÉOGRAPHIQUE DES PLACETTES

Principe du recalage : faire 
correspondre le mieux 

possible arbre terrain / LiDAR
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DÉTECTION COURONNES : SEGMA DANS COMPUTREE

MÉTHODE DE MODÉLISATION DES PARAMÈTRES FORESTIERS

1. Nuage de points classifié
(sol / végétation)

нΦ /ǊŞŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴ abI (« brut ») 3. MNH lissé + détection de maxima
(= apex)

4. Identification des couronnes
(bassin versant)

EPC

5. Calcul des attributs sur les couronnes
hauteur (apex), surface de couronne, volume de couronne, 
forme du houppier όǇŜƴǘŜǎ ƳƻȅΣ ƳƛƴΣ ƳŀȄ Χύ

P.S S.P MEE P.C

Computree : RDI Nancy
(A Piboule)
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MODÉLISATION DES PARAMÈTRES FORESTIERS

RÉSULTATS Ex. de localisation des arbres les plus hauts

Ht : 51 m

Ht : 48 m



LiDAR Savoie zone B LiDAR zone PNR 74
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MODÉLISATION DES PARAMÈTRES FORESTIERS

VDétection des individus :

RÉSULTATS

ÅTaux de détection moy de 61 à 64%
Åaŀƛǎ Ғ ул ҈ ŘŜǎ ōƻƛǎ ƳƻȅŜƴǎ
ÅEt Ғ95% des gros et très gros bois

tŀǎ ŘŜ ґ ƳŀǊǉǳŞŜ 
entre les zones LiDAR



LiDAR Savoie zone B LiDAR zone PNR 74
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MODÉLISATION DES PARAMÈTRES FORESTIERS

VPǊŞŘƛŎǘƛƻƴ ŘŜ ƭŀ ŦŀƳƛƭƭŜ ŘΩŜǎǎŜƴŎŜ κ ƛƴŘƛǾƛŘǳ Υ

RÉSULTATS

F R

F 557 111 83%

R 63 244 79%

82%

Prédit % bonne 

prédiction

R
é
fé

re
n

c
e

F R

F 316 77 80%

R 53 177 77%

79%

Prédit % bonne 

prédiction

R
é
fé

re
n

ce

F : feuillus ςR : résineux
Individu bien prédit - Individu mal prédit

Erreur en validation indépendante Erreur en validation indépendante

% de bonne prédiction 
Ғ ул ҈ (bon)

VPrédiction du diamètre / individu :
ÅErreur de prédiction : 8 à 8.5 cm 
ÅTendance à sous estimer les gros Ø 
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MODÉLISATION DES PARAMÈTRES FORESTIERS

RÉSULTATS Cartographie de la surface terrière:  LiDAR Savoie zone B

Erreur à la placette : 
7,1 m2/ha (25 %)
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MODÉLISATION DES PARAMÈTRES FORESTIERS

RÉSULTATS Cartographie % de GB en surface terrière : LiDAR zone PNR 74

Erreur à la placette : 4,9 à 
5,4 m2/ha (42 à 50 %)
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MODÉLISATION DES PARAMÈTRES FORESTIERS

RÉSULTATS Cartographie diamètre dominant : LiDAR Savoie zone B

Erreur à la placette : 
4,6 à 6,2 m2/ha 

(11 à 14 %)
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MODÉLISATION DES PARAMÈTRES FORESTIERS

RÉSULTATS /ŀǊǘƻƎǊŀǇƘƛŜ ŘŜǎ ŦŀƳƛƭƭŜǎ ŘΩŜǎǎŜƴŎŜǎΥ  [ƛ5!w {ŀǾƻƛŜ ȊƻƴŜ .

Erreur à la placette : 
11 %
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MODÉLISATION DES PARAMÈTRES FORESTIERS

RÉSULTATS /ŀǊǘƻƎǊŀǇƘƛŜ ŘŜǎ ŦŀƳƛƭƭŜǎ ŘΩŜǎǎŜƴŎŜǎΥ [ƛ5!w zone PNR 74

Erreur à la placette : 
13 %


